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1.Пояснительная записка 
 

 

Рабочая программа “Робототехника”внеурочной деятельности  составлена на основе 

федерального государственного образовательного стандарта, учебного плана МБОУ 

«Многопрофильный лицей № 11 им. В. Г. Мендельсона» на 2021-2022 учебный год, 

рабочая программа составлена с учетом требованиями к результатам освоения 

образовательной программы (личностным, метапредметным, предметным); основными 

подходами к развитию и формированию универсальных учебных действий (УУД) для 

основного общего образования. В ней соблюдается преемственность с федеральным 

государственным образовательным стандартом начального общего образования; 

учитываются возрастные и психологические особенности школьников, обучающихся на 

ступени основного общего образования, учитываются межпредметные связи. 

 

Даннаяпрограммаразработананаосновеучебно-методическогокомплекса . «Первый шаг 

в робототехнику» издательстваБИНОМ.Лабораториязнанийисоответствует 

требованиям федерального государственного образовательногостандартаосновного 

общего образования. 

 

Актуальностьпрограммы 

 

Актуальностьпрограммывнеурочнойдеятельности«Робототехника»состоитвто

м,чтоонапредназначенадляформированияуобучающихсяосновнойшколыцелостногопр

едставленияомиретехники,устройствеконструкций, механизмов и машин, их месте в 

окружающем мире. 

Реализацияданнойпрограммыпозволяетстимулироватьинтересилюбознательность,раз

вивать способности к решению проблемных ситуаций, умению 

исследоватьпроблему,анализироватьимеющиесяресурсы,выдвигатьидеи,планироватьр

ешенияиреализовыватьих,расширитьтехническийиматематическийсловари ученика, 

формировать устойчивый интерес к поисковой творческойдеятельности, повысить 

мотивацию у обучающихся к получению 

техническогообразования.Кромеэтого,занятияробототехникойпомогаютразвитию



коммуникативныхнавыковобучающихсязасчетактивноговзаимодействиядетейвходегруп

повойпроектнойдеятельности. 

 

Цельобразовательнойпрограммы«Робототехника»: 

Развитиеспособностейтехническоготворчествау

 обучающихсяпосредствомконструкторской 

ипроектнойдеятельности. 

Задачипрограммы: 

Обучающие: 

 ознакомлениесустройствомроботов; 

 ознакомление с правилами безопасной работы с

инструментаминеобходимымиприконструировании роботов; 

 обучение основным технологиям сборки и

программированияробототехническихустройств; 

 формирование общенаучных и технологических

приемовконструированияипроектирования; 

 формированиецелостногопредставленияомиретехники,устройствеконстру

кций,механизмови машин,ихместевокружающеммире; 

 формированиетехническойграмотности; 

Развивающие: 

 развитиеуменийработатьпопредложенныминструкциям; 

 развитиеуменийдовестирешениезадачидоработающеймодели; 

 развитиемелкоймоторики,внимательности,аккуратности; 

 развитиесмекалки,находчивости,изобретательности; 

 развитиеисследовательскихумений; 

 развитие инженерного мышления, навыков эффективного 

использованияроботов; 

 развитиекоммуникативныхнавыков; 

 развитие умений  излагать  мысли в  четкой 

логическойпоследовательности, отстаивать свою точку зрения,

анализировать 



ситуацию и самостоятельно находить ответы навопросы

 путемлогическихрассуждений. 

Воспитывающие: 

 формирование устойчивого интереса к  

поисковой творческойдеятельности; 

 приобретениенавыковколлективногоиконкурентноготруда; 

 повышение мотивации обучающихся к получению  

техническогообразования. 

 

 

Связьпрограммысучебнымипредметами 

Содержаниепрограммывключаетвсебянекоторыепонятиятакихучебныхп

редметовкакфизика–типыпередач,центртяжести,скорость,расстояние, 

освещенность, оборот колеса и др., математика – случайное 

число,числоПи,пропорция,радиус,многоугольники,углыит.д.,информатика–

алгоритм,алгоритмическиеструктуры,команда,языкпрограммирования,моделир

ованиеипрочее,технология–производство,модули,приемыпроектирования. 

Поскольку в 5-6 классах не изучаются физика и информатика,знакомство с 

физическими и информационными понятиями осуществляется 

напропедевтическомуровне,темсамымповышаяинтересобучающихсякизучению

этихпредметовв7классе.Кромеэтого,темыпроектно-исследовательских задач, 

решаемых на занятиях по робототехнике, неразрывносвязаны с физическими и 

математическими понятиями: Правильный 

тахометр,Измерительуровняшума,Робот-передатчикиробот-приемник,Робот-

калькулятор,Самыйпростойхронограф и другие. 

Такимобразом,занятияробототехникойспособствуетустановлениюмежпр

едметных связей на различных школьных дисциплинах. Это 

помогаетформированиюуобучающихсяцельногопредставленияобобъектахокру

жающегомираивзаимосвязимеждунимиипоэтомуделаетзнанияпрактически 



более значимыми и применимыми. Полученные знания и 

уменияобучающиесяиспользуютприизучениидругихпредметов,атакжемогутпри

менятьихвконкретныхситуациях,прирассмотрениичастныхвопросов, 

каквсвоейучебной,такивовнеурочнойдеятельности,вбудущейпроизводственной,

научной и общественнойжизни. 

 

Особенностиреализациипрограммы 

Изучениепрограммыпредусмотренозасчетчасовповнеурочнойдеятельнос

ти.Продолжительностьодногозанятиясоставляет1час,3развнеделю.Количествоч

асовнаучебныйгод:99часов.Срокреализациипрограммысоставляет1 год. 

Методыобучения,используемыеназанятиях: 

 иллюстративно-объяснительные (восприятие, осмысление и 

запоминаниеучащимисяновогоматериаласпривлечениемнаблюденияготовы

хпримеров, моделирования, изучения иллюстраций, восприятия, анализа 

иобобщениядемонстрируемыхматериалов:фотографий,презентаций,видеор

оликов); 

 репродуктивные(сборкапотехнологическимкартам,работасинтерактивнымп

рактикумом); 

 проблемные(методыпроблемногоизложения)–

изучениеправилсоревнований,созданиемоделироботадлярешенияпоставлен

нойпроблемы; 

 исследовательские(проведениеэкспериментов,например,приизучениивидов

передач,чтолучше«колесаили гусеницы»); 

 методпроектов. 

Основныеформыработыивидыдеятельностиобучающихся: 

 Беседа–изложение,обсуждениеосновныхпонятий,разборошибок; 

 Демонстрацияразличныхматериалов(схем,фотографий,презентаций,видео

материалов); 

 Работа в сети Интернет – поиск информации, просмотр ресурсов сети 

поробототехнике; 



 Практикум–включаетвсебясборкуи/илипрограммированиеробота; 

 Эксперимент–установлениеопытнымпутемправильностьилиошибочность 

гипотез, проверка влияния различных условий на работуробота; 

 Мини-проект – решение поставленных задач в рамках занятия, 

имеютсявариантырешения,заданныеинструкции,работавгруппах; 

 Проект-проблема–

самостоятельноерешениеозвученнойпроблемы(анализ,проектирование,ко

нструирование,программирование); 

 Творческаяработа–реализациясобственногопроекта; 

 Решениезадач–вычислительныезадачи,заполнениетаблиц,анализ. 

 

Обучающиеся,освоившиепрограмму 

должнызнать: 

 

 правилатехникибезопасностиприработесконструкторомикомпьютер

ом;

 название и назначение основных деталей конструктора

LegoMindstormsNXT;

 правилаподключениякблокуNXTуправлениявнешнихустройствиуст

ройствпередачи данных;

 основныекомандыязыкапрограммированияNXT-G;

 основныеструктурыпрограммирования«ветвление»,«цикл»;

 порядоксозданияалгоритмапрограммыдляробота;

должныуметь: 

 проводитьсборкуроботапообразцуипоусловиямсприменениемконст

руктора;

 составлять,отлаживатьпрограммыдляразличныхисполнителей,собр

анныхиздеталей конструктора;

 творческиподходитькрешениюзадачидляробота.



Личностнымирезультатамиизученияпрограммы«Робототехника»являетсяформи

рованиеследующих умений: 

 формированиеответственногоотношениякучению,готовностииспособности 

обучающихся к саморазвитию и самообразованию на основемотивации к 

обучению и познанию, осознанному выбору и 

построениюдальнейшейиндивидуальнойтраекторииобразованиянабазаорие

нтирования в мире профессий и профессиональных предпочтений 

сучетомустойчивыхпознавательныхинтересов,атакженаосновеформирован

ия уважительного отношения к труду, развития опыта участиявсоциально 

значимомтруде; 

 формированиекоммуникативнойкомпетентностивобщенииисотрудничеств

е со сверстниками, детьми старшего и младшего возраста,взрослыми в 

процессе образовательной, общественно полезной, учебно-

исследовательской,творческой идругих видахдеятельности. 

Метапредметными        результатамиизучения         программы 

«Робототехника»являются: 

 умение самостоятельно планировать пути достижения целей, в том 

числеальтернативные,осознанновыбиратьнаиболееэффективныеспособыре

шенияучебныхи познавательных задач; 

 умение оценивать правильность выполнения учебной задачи, 

собственныевозможностиеерешения; 

 умениесоздавать,применятьипреобразовыватьзнакиисимволы,моделиисхем

ыдля решения учебныхипознавательных задач; 

 владениеосновамисамоконтроля,самооценки,принятиярешенийиосуществл

енияосознанноговыборавучебнойипознавательнойдеятельности; 

 умениеорганизовыватьучебноесотрудничествоисовместнуюдеятельностьсу

чителемисверстниками;работатьиндивидуальноивгруппе:находитьобщеере

шениеиразрешатьконфликтынаосновесогласования позиций и учета 

интересов; формулировать, аргументироватьиотстаиватьсвоемнение; 

 



Универсальныеучебныедействия(УУД): 

ПознавательныеУУД 

Обучающийнаучится: 

 конструироватьпоусловиям,заданнымучителем,пообразцу,почертежу,позад

анной схемеисамостоятельностроитьсхему; 

 ориентироваться в своей системе знаний: отличать новое от

ужеизвестного; 

 перерабатыватьполученнуюинформацию:делатьвыводыврезультатесовмес

тнойработы,сравниватьи группироватьпредметыиихобразы; 

 основамреализациипроектно-исследовательскойдеятельности; 

 проводитьнаблюдениеиэкспериментподруководствомучителя; 

 осуществлять расширенный поиск информации с использованием 

ресурсовбиблиотеки Интернета. 

 

РегулятивныеУУД 

Обучающийсянаучится: 

 целеполаганию, включая постановку новых целей,

преобразованиепрактическойзадачи впознавательную; 

 самостоятельноанализироватьусловиядостиженияцелинаосновеучетавыдел

енныхучителемориентировдействиявновомучебномматериале; 

 планироватьпутидостиженияцелей; 

 устанавливатьцелевыеприоритеты; 

 уметьсамостоятельноконтролироватьсвоевремяиуправлятьим; 

 приниматьрешениявпроблемнойситуациинаосновепереговоров; 

 осуществлятьконтролькачестварезультатовсобственнойпрактическойдеяте

льности. 



Содержание программы 

Конструирование–25часов 

Историяразвитияробототехники.Введениепонятия«робот».Поколенияро

ботов.Классификацияроботов.Значимостьробототехникивучебнойдисциплинеи

нформатика.Основыконструированияроботов.ОсобенностиконструированияLeg

o–роботов.СтандартныемоделиLegoMindstorms. 

Знакомствосразличнымивидамиконструкторов.Правилаработысконструк

торомLego.Знакомствосконструктором«ПервороботNXT».Названияиназначени

ядеталей:блокпитания,микрокомпьютер,моторы,провода, балки, 

пластины,колеса, оси,соединительные элементы.Изучениетиповых соединений 

деталей. Конструкция. Основные свойства 

конструкцииприеепостроении.Построениемоделейроботовпотехнологическимк

артам. 

Знакомствосдатчиками.Датчикииихпараметры:датчиккасания;датчикосв

ещенности,датчикзвука,ультразвуковойдатчик,датчикцвета.Способыприсоедин

ения датчиковкроботу. 

Зубчатыепередачи,ихвиды.Различныевидызубчатыхколес:шестеренки.П

рименениезубчатыхпередачвтехнике.Технологияповышенияипониженияскорос

ти.Видыременныхпередач.Применениеипостроениеременныхпередач втехнике. 

Программирование–30часов 

ИнтерфейсПервоРоботNXT.НаборLegoMindstorms.ПодключениеПервоР

оботNXT.Датчикииинтерактивныесервомоторы.Калибровкадатчиков. 

Направляющаяиначалопрограммы.Палитрыблоков.Блокистандартной 

палитры ПервоРоботNXT: блоки движения, звука, дисплея, 

паузы.Блокусловия.Работасусловнымиалгоритмами.Блокцикла.Работасцикличе

скимиалгоритмами. 

Математические операции в ПервоРоботNXT. Логические операции 

вПервоРоботNXT. 



Соревнования–15часов 

Кольцевые автогонки. Движение робота по хлопку. Движение робота 

потраектории.Стартоваякалитка.Управлениеэлектромобилем.Телеграф.Конкурс

танцев.Перетягиваниеканатов. 

Проектнаядеятельность–29часов 

Чтотакоепроект.Видыпроектов.Этапы   работынадпроектом. 

Требованиякпроекту. 

Темымини-проектовпредставленывкалендарно-

тематическомпланированиипо каждомугодуобучения. 

Проекты-проблемы:Парковка.ИгрушкаВалли.Робот-

погрузчик.Чертежнаямашина.Сушилкадлярук.Светофор.Секундомер.Стартовая

система. Приборная панель. Лифт. Стиральная машина. Послушный 

домашнийпомощник.Робот-газонокосильщик. 

Направления тем для творческих проектов: охрана окружающей 

среды,роботы-помощники,роботывкосмосе,роботыитуризм,роботыназаводе. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Тематический план 

№ Раздел 
Кол-во 

часов 
Теория Практика 

1 Вводноезанятие 1 1 0 

2 Конструктор Lego Mindstorms 

NXT2.0 
2 1 1 

3 Введениевпрограммирование 16 3 13 

4 Конструирование 5 1 4 

5 Соревнования 3 0 3 

6 Проектнаядеятельность 56 1 4 

7 Заключительноезанятие 1 0,5 0,5 

Всего 33 7,5 25,5 

 

№ Раздел 
Кол-во 

часов 
Теория Практика 

1 Вводноезанятие 1 1 0 

2 Программирование 7 2 5 

3 Конструирование 11 0 11 

4 Соревнования 6 1 5 

5 Проектнаядеятельность 7 0 7 

6 Заключительноезанятие 1 0 1 

Всего 33 4 29 

 

  

№ Раздел 
Кол-во 

часов 
Теория Практика 

1 Вводноезанятие 1 1 0 

2 Программирование 7 2 5 

3 Конструирование 7 0 7 

4 Соревнования 4 1 3 

5 Проектнаядеятельность 13 0 13 



6 Заключительноезанятие 1 0 1 

Всего 33 4 29 

Всего 99 15,5 83,5 
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